3. RESULTADOS ALCANCADOS

3.1 - METEOROLOGIA

Foram realizadas observacdes meteoroldgicas nasdwsinéticos principais e
intermediarios. Nos horarios sinéticos principdam transmitidas as mensagens
SHIP (modelo DHN-5938-3). Os modelos DHN-5934-3dR&o Meteoroldgico FM
12-XI SYNOP — FM 13-XI SHIP) constituem @ Apéndite O acompanhamento

gréfico da variacao das principais variaveis metégicas constitui 0 Apéndice II.

Nas comparacdes entre tempo previsto e tempo @ukenAnexo_C foram
incluidas, também, as comparacfes para as pre\ded48 horas e perspectiva para 72
horas. A tabela a seguir sumariza o desempenhalglals previsdes e perspectivas ao

longo da Comissao:

ESTATISTICA DAS COMPARACOES DOS BPME COM OBSERVACOE S
METEOROLOGICAS, DURANTE TODA A COMISSAO

PREVISAO PARA 24 HORAS

Parametro Total Geral|Correto| % | Aceitavel % Incorreto %

Cobertura de nuvens 101 39 39% 54 53% 8 8%
Ondas — alt. Signif. 40 32 80% 5 13% 3 8%
Ondas — direcdo 40 19 48% 12 30% 9 23%
Precipitacdo 102 38 37% 0 0% 64 63%
Temperatura do Ar 102 101 99% 1 1% 0 0%
Vento — direcao 102 58 57% 40 39% 4 4%
Vento — intensidade 102 62 61% 31 30% 9 9%
Visibilidade 98 94 96% 4 4% 0 0%
[Total Geral 687 | 443 | 64% | 147 | 21% 97 14%

| PREVISAO PARA 48 HORAS

Parametro Total Geral|Correto| % | Aceitavel % Incorreto %

Cobertura de nuvens 100 48 48% 34 34% 18 18%
Ondas — alt. Signif. 39 33 85% 4 10% 5%
Ondas — direcdo 39 20 51% 13 33% 6 15%
Precipitacdo 101 58 57% 1 1% 42 42%
Temperatura do Ar 101 101 | 100% 0 0% 0 0%
Vento — direcdo 100 43 43% 51 51% 6 6%
\Vento — intensidade 101 69 68% 27 27% 5 5%
Visibilidade 97 91 94% 6 6% 0 0%




Total Geral 678 | 463 | 68% | 136 | 20w 79 12% |

\ PREVISAO PARA 72 HORAS \

Parametro Total Geral Correto| % |Aceitavel % Incorreto %
Cobertura de nuvens 96 39 41% 38 40% 19 20%
Ondas — alt. Signif. 38 33 87% 4 11% 1 3%
Ondas — direcdo 38 22 58% 14 37% 2 5%
Precipitacéo 97 39 40% 0 0% 58 60%
Temperatura do Ar 97 97 100% 0 0% 0 0%
Vento — direcao 97 62 64% 32 33% 3 3%
Vento — intensidade 97 57 59% 33 34% 7 7%
Visibilidade 93 88 95% 5 5% 0 0%
Total Geral | 653 | 437 | 67w | 126 | 19% | 90 14% |

Na média geral dos parametros, observam-se inde@sevisdes corretas e/ou
aceitaveis superiores a 86% ao longo de todo ogede validade das previsdes (24 e
48 horas), bem como para a estimativa de 72 hdasa consisténcia temporal
permitiu, nas ocasifes em que o Boletim de Prewvidé@oroldgica Especial ndo foi
recebido a tempo de ser utilizado tosefings meteoroldgicos, utilizar, com confiancga,
0s prognosticos anteriores.

O parametro precipitacdo apresenta o maior peraeduaprevisdes incorretas
(da ordem de 50 %).

Para os fatores de maior impacto para a operaclado, intensidade do vento
e altura significativa das ondas, os indices devigies corretas e/ou aceitaveis
mantiveram-se acima de 90 %.

Os Boletins de Previsdo Meteoroldgica Especial g0 para o Navio um
subsidio de elevada importancia para o controlecda planejada, em funcédo do maior
detalhamento, guando comparado as informagbes atwest do
METEOROMARINHA.

Visando a aumentar a confiabilidade da Mensagemrdeisdo Meteoroldgica
Especial, reduzindo a defasagem entre a area disgwes a posicao efetiva do Navio,
foram previamente informadas a Divisdo de PrevisBesbientais as posi¢cdes
estimadas do Navio no horario sinotico de 0000&matle o CHM ser incluido como

enderecado de informacéo, na mensagem PIM (Pasigiencdo de Movimento).



Paralelamente a PME, foi solicitada ao CHM, pelaGVIB-081920Z/JUL, a
elaboracdo de Auxilios a Decisdo (AD), a fim dessdibr o Controle da Acgéo
Planejada para o recolhimento/langamento das bp@#aTLAS.

Os AADD mostraram-se bastante Uteis por permitirdemtificar a ocorréncia
de “janelas” com condi¢des favoraveis ao lancametolhimento de boias ATLAS,
possibilitando ao Navio optar pela melhor linha degdo no planejamento de
manutencdo das mesmas, permitindo o cumprimentaidado com seguranca. A
apresentacdo dos mesmos em forma de meteograntigrama também se mostrou
bastante eficaz, por propiciar ao Comando uma nagas precisa das condi¢cdes

meteoroldgicas que se apresentariam para a cold&edas fainas.

3.2 - OCEANOGRAFIA

3.2.1 - Perfilagem Vertical
3.2.1.1 - Langamentos de CTD-Rosette

Seguindo orientacbes dos pesquisadores embareagioscumprimento a IE n°
CHM 013/09 com a finalidade de possibilitar compgées com os dados coletados
pelos sensores da linha de fundeio das boias ATIE#&m realizados langamentos do
conjunto CTD-Rosette, nas proximidades dos porgdsimideio das boias.

Em virtude do comissionamento do Navio para ppegdo no Desfile
Naval/Aeronaval alusivo ao Dia da Independénciayrteado Rio de Janeiro e restricbes
decorrentes da avaria no MCA-2, ACD Minha P-291¥2@®&0O, foi verificada a
inviabilidade de realizar perfilagem vertical denfeeratura e salinidade a cada 60
milhas antes e depois das boias.

Os arquivos gerados foram entregues aos pesquesador INPE embarcados

para analise e comparacdes posteriores.

3.2.1.1.1 - Configuracao dos Equipamentos
A tabela abaixo sumariza os sensores e equipam€mtdsutilizados durante a

Comissao:

Estacoes Sensores
(PIRA) primarios | secundariog OD P Arquivo de configurag¢io




T C T C
001 e 002 2896 1499| 2500 | 3181 1345| 104455 9P46375_0881.con

As datas de calibragdo dos sensores utilizadosasarda tabela a seguir:

Tipo Sensor NS Data de calibracéo
Temperatura 2896 SBE — 31MAI2006
2500 SBE — 06JAN2005

- 1499 SBE - 03JUL2007
Condutividade 3181 SBE — 08MAR2006
Pressao 104455 SBE - 19FEV2007
oD 1345 SBE — 03NOV2007

Nao foi empregado o sensor de proximidade do fumch@ vez que o mesmo foi
emprestado ao CHM e encontra-se indisponivel, dedaccom a mensagem R-
071921Z/MAR/07 DE CENHID PARA BASHID INFO NAOARO NCANT
NHOTAU (CONFIDENCIAL). Ressalte-se a grande impoda da aquisicdo de um
novo sensor de proximidade do fundo, a fim de seeatar a seguranca em estacdes
realizadas em aguas rasas.

A aquisicao dos principais parametros fisicos deadtemperatura e salinidade)
em duplicidade possibilita a elaboracdo de graftmysparativos entre os dados obtidos
pelos sensores, 0 que se constitui em um import@tee de acompanhamento e
avaliacao preliminar da qualidade dos dados dusardeaquisicdo em tempo real, bem
como posterior processamento e validacao dos mesmmd3HM. As cépias das fichas

de calibracéo dos sensores do CTD constituem o@ABex

3.2.1.1.2 - Procedimentos
O pré-processamento dos dados coletados pelo CTBisto das seguintes
operacoes:
a) Conversao dos arquivos de dados para ASCIl — DATCNV
b) Alinhamento no tempo das medi¢cdes dos sensoresomgutividade,
temperatura e oxigénio em relacdo a pressao nosvasq‘.CNV”, de
modo que todos os parametros se refiram a mesncalpate adgua —
“ALIGN CTD™,
c) Geracdo de relatério sumario da posicdo de dispas garrafas —
“BOTTLE SUMMARY";



d)

9)

h)

)

k)

Classificacdo e atribuicdo dkag de erro nos dados que apresentaram
grandes variagdes ou falhas na transmisséo — “VEDID ™,

Filtragem das variaveis selecionadas com filtrospdsixa, a fim de
eliminar oscilagcdes e ruidos de alta frequénciadao®s — “FILTER”;
Correcéo das variacdes de massa sofridas pela adutondutividade,
em funcdo do acréscimo de pressdo — “CELLTM”;

Obtencéo das variaveis derivadas de temperatuemgat (ITS-90,°C),
salinidade (PSU), densidade (kdjre densidade (sigma-theta, kg/m3) —
“DERIVE”;

Eliminacdo ddoops de profundidade, marcandoscan com umflag de
erro se 0 mesmo nao passar nos testes de reversgestdo e de
velocidade minima — “LOOPEDIT";

Selecdo dos valores médios dos dados por unidageofiendidade —
“‘BINAVG”;

Selec¢do das variaveis a serem exportadas e aloeadasn arquivo de
saida, bem como a sequéncia das respectivas celU8aRIP”; e

Separacao dos dados coletados na descida e na sut3eLIT”.

O Navio produziu os seguintes documentos como digisspara a analise dos

dados da Comisséao:

a)
b)

C)

d)

e)
)
g)
h)

Croqui com a localizacéo das estacfes CTD e BOTAA\S, Anexo E
Arquivo contendo dados de disparo das garrafas @OM), /Anexo_F
Planilhas de acompanhamento da aquisicdo de dadosCTD,
Termossalinégrafo e ADCP, Apéndice I11;

Registros de dados fisicos e quimicos das EstaQ@emnograficas
(DHN-6212-3), Apéndice IV;

Relatorio Sumario de Comissédo (ROSCQP), Anex@Apéndice V;
Arquivos com os dados do CTD, Apéndice VI;

Arquivos com os dados do Termossalindgrafo e XBiex®_H

Planilha Digital com os calculos de oxigénio disgid e tabela
comparativa entre os dados do CTD e o0 método d&lgvjmAnexo |
Relac&o de todas as estagdes CTD, langcamentos Te ¥Buisicdo com
ADCP e TERMOSSAL, em ordem cronoldgica, incluinddadhora em

fuso Zulu, posicdo, n° da estacdo/lancamento, pdadade atingida,



profundidade local, modelo de CTD/tipo de probeoen@ do arquivo,
Anexo J

J) Uma tabela com todas as estac¢Oes, identificandaloses da salinidade
para cada garrafa disparada, AnexeK

k) Copia da Instrucéo Especial n°® CH 013/09 e seussapgAnexo L.

A coleta de amostras d'agua foi efetuada durantsulsida do conjunto

CTD/ROSETTE, buscando atingir os niveis abaixo ritesc
1. na superficie (3 a 5 metros);

proximo ao final da camada de mistura;
proximo ao inicio da termoclina;
no meio da termoclina;
préximo ao final da termoclina;
proximo ao inicio da camada profunda;

no meio da camada profunda; e
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na profundidade final de coleta.
Para tal, em funcdo da profundidade da estacdo s cda@acteristicas
oceanograficas da regido, foi adotado o seguiittior
a) até 50 m de profundidade: 2 niveis (na superficia profundidade final
de coleta, quando o perfil vertical de temperatpeesentar somente
feicbes de camada de mistura);
b) até 100 m de profundidade: 4 niveis (na superfimdinal da camada de
mistura, no final da termoclina e na profundidadalfde coleta);
c) entre 100 e 1000 metros de profundidade: 6 nive#s Juperficie,
préximo ao final da camada de mistura, proximoracio da termoclina,
proximo ao final da termoclina, proximo ao inici@ camada profunda, e
na profundidade final de coleta); e
d) acima de 1000 metros de profundidade: nos 8 nagiisa descritos.
Os lancamentos do conjunto C-Rosette foram realizados até a profundidade
de 3000 metros, em media.
Para a coleta das amostras de cada parcela d’&égangetesse, com 0 propdsito
de efetuar andlises de oxigénio dissolvido, sauhide filtragem de clorofila, foram

utilizadas garrafas de Niskin de 5 litros.



Estdo sendo encaminhadas 05 amostras d’agua asei@gendice VI, para a
determinacdo de suas salinidades por um salindérdettaboratorio, tendo sido gerado
um arquivo contendo os valores de salinidade do @&Ea cada garrafa disparada
(BOTSUM), que constitui @ Anexg. Frais amostras foram coletadas nos niveis da
superficie nas estacdes 001 e 002, na profunditizalede coleta na estacdo 001 e na
profundidade de 1500 m para a estacdo 002, poarafg referente e profundidade
final de coleta (3000 m) foi disparada, porém reéahbu.

Foi efetuada analise do oxigénio dissolvido em mdsiras de agua coletadas,
observando-se o previsto na minuta de Instrucamid@gara Andlise do Oxigénio
Dissolvido. Apdés as andlises de oxigénio dissolvedm calculo do percentual de
saturacdo, os valores calculados foram lancadoscawpos proprios do formulario
DHN-6212-3 (Apéndice V), e arquivo digital com kmpilha de célculos inseridos no
Anexo |

3.2.1.1.3 — Ocorréncias

Foram observadas as seguintes irregularidades tduraalizacdo das estagbes

oceanograficas:

O “word display’” da DECK UNIT apresentou problemas, a estacao foi
reiniciada com uma segunda DECK UNIT reserva, gée possul
entrada para sinal GPS, ou seja, o dado foi adigusem informacéo do
codigo NMEA. A estacao foi reiniciada sem prejuizo.

PIRAOO1

PIRA002 A garrafa n°. 1 foi disparada, porém n@&bhdel.

3.2.1.2 - Lancamentos de XBT

Os Registros de Observacoes Batitermograficas (BRRA-4) dos lancamentos
efetuados constituem{o Apéndice VIII.

A tabela abaixo sumariza o gastoptdebes ao longo da Comisséo:

XBT/TIPO RECEBIDOS| UTILIZADOS | INUTILIZADOS A BORDO
Sippican T-5 a7 19 0 28
Sippican T-7 93 1 0 92
Sippican T-4 26 0 0 26

TOTAL 166 20 0 146




3.2.1.3 - Aquisicao de dados com o ADCP

A aquisicdo dos dados foi feita com o software VMDA 3, utilizando-se os
arquivos de inicializacdo “PIR_ADU5_COM_BT.ini” ePIR_ADU5 _COM_BT_
AGUAS_ RASAS.ini", e o de configuracdo “dhnBB75"txt

Todas as configuracdes usadas operam automaticareembottom track e
navigation mantendo um intervalo de transmissao de 3 s @¢é&oedo sinal do GPS
cientifico ADU-5.

Os dados de posicao utilizados pelo ADCP sédo fatoscpor um GPS
cientifico ADU5, daThales Navigation. Trata-se de um sistema mais preciso, baseado
na determinagéao tridimensional da posicéo e atitadendo-se medidas de angulo de
proa, balanco e caturro, com posicéo e velocidadtasg, para plataformas estaticas e
dindmicas. Fisicamente, o sistema consiste numpt@cecom 4 antenas, com
capacidade de selecionar os oito melhores canarepeptor, em funcéo dos valores de
PDOP (Diluicéo da Precisdo da Posicéo). A exateferada do posicionamento é de 2
metros, enquanto que angulos de atitude séo falmecom precisdo de 1 milirradiano
ou menos, em tempo real, a uma taxa de atualizbc8dz.

Os arquivos gerados constam do Apéendice VI e axiillpes de

acompanhamento constituem 0 Apéndice I11.

3.2.1.3.1 — Ocorréncias

Foram observadas as seguintes irregularidades:

ARQUIVOS IRREGULARIDADES SOLUCAO
Interrompido devido a uma perda|de . . .. o
PIROO1 comunicacio do ADCP com o CPU. Foi reiniciada a aquisicao.
Interrompido devido a perda dos . .. .. L
PIR002 atributosheading, pitch eroll. Foi reiniciada a aquisicao.
Interrompido devido a uma perda|de . . .. o
PIR004 comunicacio do ADCP com o CPU. Foi reiniciada a aquisicao.
Interrompido devido a perda dog-oireiniciada a aquisigao.
PIRO10 . : :
atributosheading, pitch eroll.
Interrompido devido a perda d o N
PIRO17 atributosheading, pitch eroll. ’O%m reiniciada a aquisicaa.

3.2.2- Perfilagem Horizontal
3.2.2.1 - Aquisi¢édo de dados com o Termossalinograf

O Termossalindégrafo SBE 21 recebe informacdes dodtm NMEA-183 do
GPS TRIMBLE NT 200D, tendo sido adotado um intesvde amostragem de 10



segundos. As tabelas abaixo sumarizam o0s sensdigados bem como as

irregularidades ocorridas durante a Comisséao:

: Sensores .
Arquivos rimarios secundario Arquivo de
(PIR)) T b c T configuracao
001 a 008 2130 2130 XXXX 2130.con

Nao foram coletados dados pelo sensor remoto dpetatura, pois 0 sensor
N/S 034077 foi enviado a BHMN para verificacédo pare, em 05 de janeiro de 2007,
conforme descrito no item 2.1.1.2 deste relatorio.

Durante toda a aquisi¢ao, foi utilizado o termdasgrafo N/S 2113331-2130,
com coeficientes de calibragdo de 22 de junho de52(®EBE). O arquivo de
configuracao utilizado foi o “2130.con”.

As copias das fichas de calibracdo dos sensoresmossalindgrafo N/S
2113331-2130 encontram-se {no Anexo D

Foram observadas as seguintes irregularidades:

ARQUIVOS IRREGULARIDADES SOLUCAO

Interrupcéo na aquisicéo, em funcac
PIR 004.hex |v@zamento de agua salgada na rede do
- termosalinégrafo.

Avaria sanada.

Reiniciada a aquisigao.

Aquisicao interrompida devido a uma
PIR_009.hex |falha de comunicacdo do programaReiniciada a aquisicao.
com o Termosalinografo

3.2.3 - Langamento e recolhimento de boias doAipbAS

O embarque do material para a faina de recolhilant@amento das boias foi
realizado em 27AGO, no Porto de Natal-RN. O mdtenaindo do INPE-RN veio
acondicionado em um caminhdo tipo cacamba, o qaizou duas pernadas para
transportar todo o material para Navio. O tempoeddarque de todo o material
atinente a Comisséao foi de 5 horas. Para essa faiNavio contou com um guindaste
para cargas de até 30 toneladas e braco de 15smptam retirada do material do
caminhdo e embarque propriamente dito no Navio.oAtratacdo dos servigcos do
mesmo esteve a cargo do INPE.

Dentre o0s materiais disponiveis a bordo, normalenesnviados pela
NOAA/INPE, os itens abaixo listados foram considesa como fundamentais a

seguranca do pessoal envolvido e para o0 sucessofatdes de lancamento e




recolhimento das boias, sugerindo-se, inclusivee gstes itens sejam em numero
superior a uma unidade:

1) Sea Catch - Toggle Release TR7, com capacidade de até 7.042 Ib - gato
de escape utilizado no langamento da poita; e

2) Yale-Grip Green - Synthetic Pulling and Stopping Grip - PN 944505 -
espécie de trapa dé€eviar capaz de sustentar toda a linha de fundeio, cogaade
trabalho de 2.000 Ib e carga de ruptura de 101000 |

Foram realizados 2 recolhimentos e 2 fundeios daskigpo ATLAS. A tabela

abaixo sumariza as condicbes de mar e vento oluservdurante a realizacdo das

fainas:
Vento Mar
Boia _ . Altura significativa
Direcéo Forca Direcéao
(m)
6 SE 3 SE 0,5/1,0
7 NE 3 SE 10/15

Por ocasido do recolhimento da boia 6, iniciadé®4B85P, foram realizadas,
durante 01 hora e 30 minutos, diversas tentatiaes lberar o sistema de fundeio com
o liberador acustico EG&G sem sucesso, entdo afbbracolhida e talingado o cabo
eletromecanico no olhal de seguranca da Popanjéocdispositivo de fundeio portando
pelo Navio tentou-se novamente comunicacdo comberddor, por 30 minutos,
entretanto sem obter resposta. Depois de esgotguzssbilidade de utilizacdo do
liberador acustico foi realizado um reboque, p#vardcdo do sistema por tracdo, a
favor da deriva e durante 12 minutos, onde foigadim a velocidade de 8 nos.
Finalizado esta tentativa e estando o Navio comumaq paradas observou-se uma
rapida reducéo de velocidade de 5 para 0 nos ein & 80 s e segmento para ré de até

2 nos, o0 que indicava a néo liberacéo da poita.
Ap6s a confirmagdo do Coordenador Cientifico da xigténcia da

impossibilidade de acionar o liberador acustico,tef#ativa frustrada de romper o
sistema de fundeio por intermédio de reboque, deskl liberar o Navio do sistema de
fundeio da boia cortando o cabo eletromecanica/&6MP.

Nas fainas de recolhimento das boias tipo ATLASapacrementar a seguranca
do pessoal que labora os cabos de aco e de nglartjlizado um mordedor de cabo de

aco, posicionado ao redor do cabrestante por neicodentes. Sua aplicacdo se deu



nos momentos de troca do sarilho: o cabo que esBveendo recolhido era “mordido”,
evitando que 0 mesmo corresse.

O procedimento de “pegar a boia”, ja utilizado ef0& confirmou a sua
eficiéncia, além de reduzir o tempo de risco come Imbagua. O procedimento consiste
em: aproximar-se da bdéia aproado contra a corremerkline é levado até a proa por
fora do Navio, sendo passado sob volta na maqureusipender, ao passo que o bote
recebe, a meia-nau, um cabo de leva, talingaddiaote doworkline. Dessa forma, o
Navio possui maior manobrabilidade e o tempo dellnéoento da boia é reduzido.

A tabela abaixo sumariza a faina de manutencabalas:

LANCAMENT

RECOLHIMENTO CORRIDA
BOIA DATA @)

Inicio (*) Fim Inicio | Fim (**) | Rumo | Distancia Profundidadg

PIR-VI | 31/08/09] 0640P | O0750P(***)| 0922R 1343P 270° 5,0 MN5426 m

PIR-VII | 02/08/09| 0600P 0941P 1030P 1330P 290° 4,0 MM719m

(*) Computado a partir do momento em que o boensentra n’agua.

(**) Nao computado o tempo gasto para a poita atiogfundo (cerca de 40
minutos) e posterior espera para verificagcdo quatocorreto funcionamento dos
sensores, de duracao aproximada de 15 minutos).

(***) Nao foi realizado o recolhimento de todo dasitivo conforme citado
anteriormente.

As planilhas com os dados de recolhimento e langtmaas boias constam do
Anexo M.

3.2.4 — Andlise preliminar dos resultados
3.2.4.1 - Area e Periodo da Comiss&o
a) Area de Operacao:

I. Regido compreendida do estado de Rio Grande dce NBiftl) ao
estado da Bahia (BA), limitado pelos paralelos 8°#4°S, e pelos
meridianos 30°W e 35°W;

i. Distancia maxima da costa (Béia 07): 295 milhas;

ii. Totalizando 02 estacGes oceanograficas com prafadds de coleta

de 3000 metros, em média; e
V. Equipamentos de coleta: CTD, Termossalinégrafo, RRCXBT.
b) Periodo de Coleta de Dados: Inverno (24 agosibset@mbro).



LATITUDE

4 HAWIO OCEQNCERARCD " ANT ARES"
FIRAT 4 BR- #{2" FASE )/ Z008

L EOIA S ATLAS

# EST. CTOREALEACAS

104
15
204

25} apm. e

- %

-]

-35
LOMGITUDE

30

Figura 1 — Area de estudo da Comissé@o PIRATA BR X2 Parte

3.2.4.2 — Avaliagéo preliminar da qualidade dosodad

Na avaliacdo feita, sempre que possivel, foi etietteacomparacédo entre dados
coletados por sensores independentes, sendo odgralispersdo entre 0 parametro

medido apresentado sob forma grafica por meio de neta de regressao linear e pelo

calculo da correlagéo.

Nas figuras, a linha pontilhada em negro com caefte angular unitario e

coeficiente linear nulo representa o caso de adodt idénticosperfect agreement).

3.2.4.2.1 — Perfilagem vertical
3.2.4.2.1.1 — Temperatura




A fim de verificar a qualidade dos dados de tentpesacoletados pelos

sensores do CTD, efetuou-se a comparacdo entrensgres primario e secundario,
sumarizada na Figura 2:

Comparagao de Valores de Temperatura - CTD00 X CTD11
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Figura 2 — Regressao linear de temperatura (sen€adrd)



Como a acuracia tipica fornecida pelo fabricante €,004 °C para cada ano de
utilizagdo, em ambos o0s sensores, a faixa de dotada, considerando-se as datas de
calibragéo dos sensores utilizados, foi de 0,0C€3pé&ra o sensor n° 2896, e 0,0189 °C,
para o sensor n° 2500. Sendo assim, a faixa deadot@ada para considerar os dados
validos foi de 0,0321°C, alcancando-se o indic&4165% dos dados de temperatura
validos.

Com o propdsito de garantir a deteccdo, o maipezoente possivel, de falhas
que pudessem ocorrer durante a coleta de dadesn foronitorados, em tempo real,
ambos os canais, acrescentando a caixa de didedadbs tabulados, doftware de
aquisicdo do CTD, as colunas de diferenca entreremldos sensores primario e
secundario de temperatura e salinidade.
3.2.4.2.1.2 — Condutividade /Salinidade

A fim de verificar a qualidade dos dados de comtidde coletados pelos
sensores do CTD, efetuou-se a comparacédo entralosey obtidos, sumarizada na
Figura 3, abaixo:

Comparagao de valores de Condutividade - CTD0D X CTD11
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Figura 3 — Regressao linear de condutividade (seas0TD)




Como a acuracia tipica dos sensores de condut&iéate 0,0003 S/m por més,
computada a partir da ultima calibracdo, para ami®sensores, a faixa de erro
adotada, considerando-se as datas de calibrac&edsares utilizados, foi de 0,00792
S/m, para o sensor n°® 1499 e 0,01274 S/m, parasorsa® 3181, totalizando um erro

limite de 0,02066 S/m para a validacao dos dados.



